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ABSTRACT : 

The device includes a video camera (1) placed 
above a conveyor belt. (2) 

presenting a number of central holes (3) where eggs 
(4) are positioned. A 

light source (5) generates a beam which illuminates 
the eggs. The light 
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transmitted through each egg is collected by the 
camera and analysed by a 

processing module which determines the egg state 
and size. The processing 

module controls mechanical and electronic means 
which sort the eggs. 



12/21/05, EAST Version: 2.0.1.4 



© r£publique franqaise 

institut national 
de la propriete industrielle 



PARIS 



(Tj) N° de publication : 

(& n'utiliser que pour les 
commandes de reproduction) 

(q) N° d'enregistrement national : 
(|l) Int CI 8 : G 01 N 33/08, A 01 K 43/06 



2 738 638 
95 1 0933 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



Date de depot : 13.09.95. 
30) Priorite : 



(43) Date de la mise a disposition du public de la 
w demande : 14.03.97 Bulletin 97/1 1. 

(§6) Liste des documents cites dans le rapport de 
recherche preliminaire : Se reporter a la fin du 
present fascicule. 

(go) References a d'autres documents nationaux 
apparentes : 



(71) Demandeur(s) : RANGEARD PATRICK— FR et 
w RANGEARD ERIC — FR. 



(72) Inventeur(s) : 



©Titulaire(s): 



(74) Mandataire : 



(54) DISPOSITIF DE MIRAGE ET CALIBRAGE. 

(57) Dispositif de mirage et calibrage comprenant un sys- 
teTne de mesure permettant le mirage et le calibrage en si- 
multane. 

L'invention a pour objet un dispositif de mirage et cali- 
brage comprenant un systeme de mesure par capteur ou 
camera (1) place au dessus d'un transporter (2) ayant des 
orifices (3) ou seront places les elements ou oeufs (4) a 
mesurer. 

Ces orifices (3) permettent a la lumiere (5) de traverser le 
transporteur (2) sans attenuation et d'eclairer les elements 
ou oeufs (4). Le capteur ou camera (1) mesure la lumiere 
qui passe a travers les elements ou oeufs et le systeme de- 
finit la transparence et sa taille. 
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La presente invention a pour objet, au titre de produit industriel nouveau, un 
dispositif de mirage et calibrage en simultane d'elements ou oeufs. 

Actueilement le mirage et le calibrage sont effectues manuellement ou 
automatiquement en deux operations, pour exemple , Ies oeufs sont mires sur un 
5 systeme et calibres sur un autre. 

Des systemes de mirage utilisant une camera et une source lumineuse pour le 
mirage des oeufs existent mais ils ne font pas le calibrage des oeufs. 

Des systemes de mirage utilisant des capteurs et une source lumineuse 
existent mais ils ne font pas le calibrage. 
10 Des systemes de mirage utilisant des cameras et des sources lumineuses pour 
le mirage des bouteilles existent, mais ils ne font pas le calibrage. 

Des systemes de mirage utilisant des cameras et des sources lumineuses pour 
le controle des felures, salissures, existent mais ils ne font pas le calibrage 

Des systemes de calibrage ponderale existent mais ils n'effectuent pas le 
15 mirage. 

Des systemes automatiques sont mis en chaine pour diminuer Ies operations 
de manutention mais aucun d'entre eux n'effectue les operations de calibrage 
selon leur taille a partir des informations recueillies par le capteur ou camera de 
maniere simultanee a I'opSration de mirage. 
20 Le but de la presente invention est de concevoir des dispositifs de mirage et 
de calibrage d'elements ou oeufs, a partir dhm seul systeme et cela en une seule 
operation. 

Ce probleme est resolu gr&ce a un dispositif de mirage et de calibrage 
comportant un systeme de mesure par capteur ou camera installe k l f oppose 
25 d'une source lumineuse, dont lament ou l'oeuf k mesurer passe entre la source 
lumineuse et le capteur ou camera. Le dispositif effectue le mirage des elements 
ou oeufs en fonction de leur transparence et determine leur calibre selon leur 
contour, volume, forme, taille, couleur, aspect, a partir des informations recueillies) 
par le capteur ou camera de maniere simultanee. 
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De meme pour les oeufs ce systeme permet de verifier le germe a un tres 
jeune stade d'incubation, a partir du premier, cleuxi'crnc e/" troisieme jour et 
avant la mise en incubation. 

Une forme d'execution de l'invention est decrite ci-apres a titre indicatif et 
5 nullement limitatif en se referant aux dessins annexes. 

La figure est une vue d'ensemble du systeme de mirage et calibrage d'oeufs. 
Le dispositif comporte tout d'abord un capteur ou camera (1) place au dessus 
d'un transporter (2) ayant des orifices (3) ou seront places les oeufs (4) a 
mesurer. Ces orifices (3) permettent a la lumiere (5) de traverser le transporter 
10 (2) sans attenuation et d'eclairer les oeufs (4). Le capteur ou la camera mesure 
la lumiere qui passe a travers l'oeuf et le systeme definit son stade embryonnaire 
et determine le calibre Les mesures effectuees par le 

capteur sont traitees de facon informatique, qui tiennent compte des criteres 
mirage et calibrage definis. Le systeme informatique communique les donnees a 
15 un systeme electronique et mecanique qui gere la distribution des elements 
mires et calibres selon leur destination. 

Ce dispositif peut etre associe a des systemes de manutention ou autres tels 
que convoyage, depileur, transfert, distributer selon les tailles et viabilite de 
il'embryon. De meme il peut y avoir un ou plusieurs elements en meme temps 
20| dans la zone de mesure. Les Elements peuvent etre autre que des oeufs. 

II est bien entendu que la presente invention n'est pas limitee au mode de 
realisation decrit et represente qui constitue seulement un exemple auquel de 
aombreuses modifications peuvent etre apportees sans que Ton s'ecarte de la 
presente invention. 

Le syterae de transport et de mesure pouvant etre de dimension et de forme 
differente en fonction des objets a transporter. . . 
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1°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage caracterise en ce qu f il 
comporte un systeme de mesure par capteur et une source lumineuse qui 
effectue le mirage et le calibrage en simultanes. 

2°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage selon la revendication 1° 
5 caracterise en ce que le capteur est une camera ( 1 ) 

3°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage selon Tune quelconque des 
revendications precedentes caracterise en ce que la source lumineuse (5) est 
modulable. 

4°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage selon Tune quelconque des 

10 revendications precedentes, caracterise en ce qu*un systeme de transport 

(2) ayant des orifices (3) vehicule les elements a mirer et a calibrer entre la 
source lumineuse (5) et ie capteur (1), 

5°) Dispositif effectuant le mirage et calibrage selon Tune quelconque des 
revendications precedentes caracterise en ce que les elements a mirer et calibrer 
15 sont des oeufs » 

6°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage selon Tune quelconque des 
revendications precedentes caracterise en que les elements peuvent etre calibres 
selon leur contour, volume, forme, taille, couleur, aspect , 
7°) Dispositif effectuant le mirage et le calibrage selon Tune quelconque des 
20 revendications precedentes caracterise en ce que les mesures effectuees par le 
capteur sont traitees de fa?on informatique, qui tiennent compte des criteres 
mirage et calibrage definis. Le systeme informatique communique les donnees a 
un systeme electronique et mecanique qui gere la distribution des elements 
mires et calibres selon leur destination. 
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